
課題番号：４６

庁舎 つくば地区（旭）

受入担当研究室 道路交通研究部 　高度道路交通システム研究室

キーワード 自動運転、路車協調、交差点での交通情報

受入研究課題 路車協調による自動運転移動サービスの支援に関する研究

課題内容
一般道での交差点での交通情報（対向車、歩行者、自転車等）など、路
車協調による自動運転移動サービスの支援に必要な研究を行う。

関連リンク

求められる
関連業務実績

道路計画、電気通信又は高度道路交通システム（ITS）に関する業務

研修成果目標
・路車協調による自動運転に関する専門知識及び技術の修得
・国内外の会議に発表できる成果

指導内容

・論文指導
・定例勉強会
・現地調査
・実験

受入研究課題に関連
するその他の研究室

等の有無
無


