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概要

本研究では、平成 15 年度から平成 19 年度の 5 ヶ年において、作業用車両

（建設機械等）等の中低速移動体において、連続的高精度 RTK-GPS 測位が

可能となる技術基盤の構築を行った。

本仕様書は、開発したソフトウェアの仕様を、民間等における研究成果の

活用のために公開するものである。
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Synopsis

In this research, we built a technology base which enable construction machinery

to continuous highly precise RTK-GPS positioning,from 2003 to 2007( fiscal year).

This note publishes the specification for software made in the research, for

application in the private enterprise and so on.
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